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IMPLANT POUR DISPOSITIF D'OSTEOSYNTHESE NOTAMMENT DU RACHIS. 

tL'Invention conceme un implant pour dispositJf d'os- 
ynthese notamment du rachis, comportant: 

- un corps de fixation presentant un logement de recep- 
tion pour une tete (7) d'une vis d'ancrage, afln de determiner 
une articulation spherique entre la vis d'ancrage et le corps 

• une bague de positionnement (21 ) destinfce a etre In- 
terposee entre la tete (7) de la vis d'ancrage et la tige de 

liaison, l 

Scion I' Invention , rimplante9t co nstitue: 

- d'un premier ensemble (I) comportant le corps de fixa- 
tion dans lequei sont montees la tfite (7) de la vis d ancrage 
et. avec une possibility de deplacement limltee. la bague de 
positionnement (21) qui, en I'absence de la tige de liaison 
autorise une libra rotation enire ie corps et la vis d'ancrage, 

- et d'un deuxierne ensemble (II) comportant un syste- 
me du type ecruu (33) pour I'assemblage de la tige de 
liaison surle corps de fixation. 
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La prtsente invention conceme le domaine technique de I'osteosynthese, 
notamment du rachis, et elle vise plus precis^ment un implant comportant des vis 
d'ancrage dans les vertebres, canoes pour permettre d'orienter angulairement une tige 
de liaison s'etendant en relation desdites vertebres en vue de les maintenir 
5 immobilis^es pendant une phase de fusion osseuse, 

Differents systemes ont ete developpgs pour corriger et stabiliser le rachis 
et pour faciliter la fusion osseuse a differents niveaux du rachis. Selon Tun des 
systfemes, une tige apte a etre cintree est disposee le long du rachis, tout en etant 
maintenue en position par des vis implantees dans les vertebres pour suivre la 
10 courbure de la region du rachis appareillee. Ainsi, pour respecter I'anatomie du rachis, 
la tige de liaison doit etre conformee pour presenter des angulations importantes, 
notarnment pour son montage en relation des vertebres Iombaires et sacrte. 

Pour autoriser de teUes conformations de la tige tout en assurant son 
blocage efficace par rapport aux vis d'ancrage, il a 6t6 propose d'equiper les vis 
15 d'ancrage, dWe articulation spWrique pour recevoir la tige de liaison, de maniere a 
autoriser une angulation relative adaptative entre la vis d'ancrage et la tige de liaison. 

Ainsi, par exemple, le brevet EP 0 614 649 decrit un implant pour 
dispositif d'osteosynthese comportant un corps de fixation confbrme sous la forme 
d'une douiile dans laquelle est amenage un canal de reception pour une tige de liaison. 
20 Ce corps de fixation est am6nag£ pour presenter un logement de reception pour une 
tete d'une vis d'ancrage afin de determiner une articulation spherique entre la vis 
d'ancrage et le corps de fixation. Cet implant comporte 6galemeni une bague de 
positionnement destinee a €tre interposde entre la tete de la vis d'ancrage et la tige de 
liaison. Cet implant comporte egalement un systeme du type terou pour I'assemblage 
25 de la tige de liaison sur le corps de fixation. Un tel systeme comporte un ecrou viss6 
sur les parois externes du corps de fixation, tandis qu'un bouchon filete est visse a 
Pinterieur du corps de fixation. Le vissage d*un tel dispositif d'assemblage permet 
d'assurer le blocage par sen-age, d'une part, de la tige de liaison entre le bouchon filete 
et la bague de positionnement et, d'autre part, de la vis d'ancrage entre la bague de 
30 positionnement et le corps de fixation. 

D doit etre considere qu'un tel implant est constitue par plusieurs pieces 
avec lesquelles il convient d'effectuer des assemblages intermediaires en per 
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operatoire. II s'ensuit une difficult^ pour son montage et un temps de mise en place 

relativement important. 

L'objet de invention vise done a remedier aux divers inconvenients 

enoncSs ci-dessus en proposam un implant pour un dispositif d'osteosynthese du 
5 rachis comportant une vis d'ancrage osseux equipSe d*une articulation spherique pour 

recevoir une tige de liaison, un tel implant etant concu pour etre rapidement et 

facilemem mis en place. 

Un autre objet de I'invention est de proposer un implant adapte pour 

permettre une liaison efficace et durable entre la tige de liaison et la vis d'ancrage 
10 osseux. 

Pour atteindre un tel objectit cet implant pour dispositif d'osteosynthese, 

notamment du rachis comporte : 

- un corps de fixation pour une tige de liaison, Iedit corps etant 
amenage pour presenter un logement de reception pour une tete 

15 d'une vis d'ancrage, afin de determiner une articulation spherique 

entre la vis d'ancrage et le corps de fixation, 

- une bague de positionnernent destinee a etre interposee entre la tete 
de la vis d'ancrage et la tige de liaison, 

- et un systeme du type ecrou, pour l'assemblage de la tige de liaison 
20 sur le corps de fixation, adapte pour permettre tors de son vissage 

sur le corps, le blocage par serragc, d'une part, de la tige de liaison 
entre ledit systeme et la bague de positionnernent et, d'autre part, de 
la vis d'ancrage entre la bague de positionnernent et le corps de 
fixation. 

25 Selon I'invention, Pimplant est constitue : 

• d'un premier ensemble comportant le corps dc fixation dans 
lequel sont montees la tete de la vis d'ancrage et, avec une 
possibilite de deplacement limine, la bague de positionnernent 
qui, en 1'absence de la tige de liaison autorise une libre rotation 

30 entre le corps et la vis d'ancrage. 

• et d'un deuxieme ensemble comportant le systeme d'assemblage 
du type ecrou. 
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Diverses autres caracteristiques ressortent de la description faite ci- 
dessous en reference aux dessins annexes qui montrem, a titre d'exempJes non 
limitatifc, des formes de realisation et de mise en oeuvre de 1'objet de I'invention 

La fig. 1 est une vue en perspective montrant un implant complet recevant 
5 une tSge de liaison intervertebrale. 

La fig* 2 est une vue en perspective d'un premier ensemble formant 
l'implant conforme a Finvention, 

La fig. 3 est une vue en coupe-elevation du premier ensemble, prise 
sensiblement selon les lignes III-TTI de la fig. 2. 
10 La fig, 4 est une vue en coupe-elevation d'un implant conforme a 

I'invention prise sensiblement selon les lignes IV-TV de la fig. 1. 

La fig. 5 est une vue en perspective d'un second ensemble formant 
l'implant conforme a I'invention. 

La fig. 6 est une vue en coupe d'un second ensemble, prise sensiblement 
15 selon les lignes VT-VI de la fig. 5. 

L'implant 1 represents sur la fig. 1 est desting a un dispositif 
d'osteosynthese non reprSsente, notamment du rachis. Conformement a Tinvention, 
cet implant 1 est constituS d'un premier ensemble I comprenant, notamment, une vis 
d'ancrage osseux 2 et un deuxieme ensemble II concu pour assurer l'assemblage d'une 
20 tige de liaison intervertebrale 3 par rapport a la vis d'ancrage 2. 

Tel que cela apparaTt plus precisement aux fig. 2 et 3, le premier 
ensemble I comporte un corps de fixation 5 amenag£ pour presenter un logement 6 de 
reception pour la tete 7 de la vis d'ancrage 2, qui s'etend a Textremite d'une tige 
d'ancrage filetee & d'axe longitudinal x. De maniere classique, la t£te 7 de la vis 
25 d'ancrage 2 prSsente une forme generate spherique tronquee a son sommet qui est 
pourvue d'un trou borgne 9 de section polygonale pour permettre la rotation de la vis 
d'ancrage 2 & 1'aide d'un outil de vissage non represent^ mais connu en soi. 

Dans I'exemple illustre, le corps de fixation S comporte une tete 11 
constitute sous la forme d'une douille d'axe longitudinal y, a 1'interieur de laquelfe est 
30 amenagee une cavite 12 centree sur l'axe longitudinal y. Selon un exemple prefere de 
realisation, deux parois ou branches Iaterales 13 diametralement opposes, s'elevent a 
parti r dc la tete de fixation 11 pour definir entre elles un canal 14 de reception de la 
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tige de liaison 3, La cavite 12 s'ouvre dans le canal 14 entre les branches laterales 13, 
par rintermediaire d'un orifice 15 amdnage dans le fond 16 de la cavite 12. Le canal de 
reception 14 s'ouvre de part et d'autre de la tele 5, selon line direction perpendiculaire 
au plan de symetrie diametrale passant par les branches laterales 12. De preference, le 
5 canal de reception 14 est partielleinent amenage dans la partie sup6rieure de la tete de 
fixation 11 par rintermediaire d'une entaille 16 de profit semi-circulaire pour permettre 
1'irtsertion partielle de la tige de liaison 3 qui prtsente ctassiquement une section 
transversale circulaire. 

Le premier ensemble I comporte egalement une bague de 
10 positionnement 21 destinee a 6tre interposee entre la t8te 7 de la vis d'ancrage et la 
tige de liaison 3. Cette bague de positionnement 21 est montee a Tinterieur de la 
cavite 12 et presente un alesage central 22 de forme partiellement spherique 
debouchant sur une premiere face transversale 23 pour cooperer avec la partie 
superieure de la tete 7 de la vis d'ancrage- Bien entendu, le plus grand diametre de 
15 Talesage central 22 est inferieur au diametre de la tete 7 de la vis d'ancrage La bague 
de positionnement 21 possede un deplacement Hmite selon Paxe de symetrie y du 
corps 5, entre le fond 16 de la cavit6 12 et la tSte 7 de la vis d'ancrage. Selon une 
caractcristique preferSe de realisation, la bague de positionnement 21 est guidee en 
deplacement Hneaire limitee, selon 1'axe longitudinal y. Dans l'exemple illustre, la 
20 bague 21 est guidee en deplacement lin&iire par l'intermediaire d'un pion de 
guidage24 interpose entre le corps de fixation 5 et la bague de positionnement 21. 
Par exemple, le pion de guidage 24 est engag6 dans des atesages borgnes amenages 
dans le fond 16 de la cavit£ 12 et dans une deuxieme face transversale 25 de la bague 
de positionnement s'etendant en regard du fond 16 de la cavite. 
25 H est h noter que Talesage central 22 de la bague de positionnement 21 

debouche par une ouverture de passage 27, sur la deuxieme face transversale 25, pour 
communiquer avec Torifice IS amenage dans la tete 11, de maniere a autoriser l'acces, 
pour l'outil de vissage, au trou borgne 9 de la vis d'ancrage. De preference, la 
deuxieme face transversale 25 de la bague de positionnement 21 preSsente une 
30 surface 28 concave congruente a la tige de liaison 3. Cette surface concave 28 forme 
ainsi un genre de berceau venant dans le prolongement de Tentaille 16 pour delimiter 
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en partie le canal de reception 14 de la tige de liaison 3. II est a noter que cette face 
concave 28 se trouve automatiquement positionnee dans le prolongement des 
entailies 16, en vue de recevoir la tige de liaison 3, dans la mesure ou la bague de 
positionnement 21 est guid£e en deplacement lingaire selon 1'axe longitudinal y. 
5 Tel que cela ressort plus precisement de la fig. 3, la vis d'ancrage 2 est 

maintenue assemblee sur le corps de fixation 5 a J'aide d'une coupelle d'obturation 29 
fixee sur la tete de fixation 11. Cette coupelle d'obturation 29 possede un alesage 
central 30 de forme partiellement spherique complementaire du profil de la partie 
inferieure de la tete 7 de la vis d'ancrage. L'aJesage central 30 possdde un plus grand 

10 diametre qui, bien entendu, est inferieur au diametre de la tete 7 de la vis d'ancrage. 
Dans l'exemple illustre, la coupelle d'obturation 29 est fixee a la tete de fixation 1 1 par 
rintermediaire d'un cordon peripherique de soudure 31. La vis d'ancrage 2 se trouve 
ainsi montee sur le corps de fixation 5 par rintermediaire d'une articulation spherique 
permettant d'obtenir, entre le corps de fixation 5 et la vis d'ancrage 2, un debattement 

15 angulaire s'etablissant dans un cone. La tete 7 de la vis d'ancrage 2 coopere ainsi avec 
les alesages internes 22, 30 respectivement de la bague de positionnement 21 et de la 
coupelle d'obturation 29, pour delimiter ensemble le logement 6 de guxdage en 
rotation de la tete 7 de la vis d'ancrage. 

Le montage de cet ensemble I decoule directemem de la description qui 

20 precede. La tete de fixation 11 est destinee a recevoir dans la cavite 12, la bague de 
positionnement 21, en assurant ('engagement du pion de guidage 24 entre la bague de 
positionnement 21 et la tSte de fixation 11. La coupelle d'obturation 29 est introduce 
par son alesage interne 30, a partir de I'extremite fileiee 8 de la vis d'ancrage 2, 
jusqu'au niveau de la tete 7. La tete 7 de la vis d'ancrage 2 est introduite a I'interieur 

25 de Talesage interne 22 de la bague de positionnement 21. La coupelle d'obturation 29 
qui est traverse* par la vis d'ancrage 2 est fixee sur la tete de fixation 11 par une 
soudure dans l'exemple illustre. H est a noter qu'en 1'absence de la tige de liaison 3, la 
bague de positionnement 21 possede une liberie de deplacement lindaire Iimit6 
autorisant une rotation relative de la tete 7 de la vis d'ancrage 2 par rapport au corps 

30 de fixation 5. 
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II doit etre considere que la vis d'ancrage 2 se trouve assemblee au corps 
de fixation 5 prealablement a son utilisation. Ainsi, {'ensemble I se presente sous la 
forme d'une piece unitaire adaptee pour recevoir directement une tige de liaison 3 qui 
est fixee au corps de fixation 5 a Taide du deuxi&me ensemble IT d'assemblage du type 
5 ecrou. Dans un exemple prefere de realisation, cet ensemble d'assemblage II est un 
ecrou 33 du type de celui decrit dans la demande de brevet WO 98/41 159. 

Selon cet exemple prefere de realisation Hlustre plus particulierernent aux 
fig. 4 a 6, les branches laterales 13 possedent des parois exterieures 34 qui s'inscrivent 
dans un cercle et sont filetees pour recevoir recrou filete 33 possSdant de maniere 

10 classique, une section externe polygonale pour permettre sa prehension par un outil 
approprie. L'ecrou 33 presente un taraudage 35 destine a etre visse sur les parois 
filetees 34 des branches laterales 13. 

L'ecrou 33 est equtpe d'un patin 36 s'etendant diametralement a I'interieur 
du taraudage 35 et monte libre en rotation sur l'ecrou 33 pour venir en appui sur la 

1 5 tige de liaison 3, en vue d'assurer son blocage par sen-age, entre ledit patin 36 et la 
bague de positionnement 21. Le patin 36 possede une largeur L adaptee pour 
delimiter, de part et d'autre, deux degagements 37 permettant le passage chacun, 
d'une branche laterale 13 du corps de fixation 5. De preference, les degagements 37 
permettent egalement ('insertion de deux broches d'un outil non represent^ de 

20 prehension de l'ecrou 33. Le positionnement des broches de l'outil de prehension peut 
etre assure par leur engagement dans des encoches 38 amenagees sur les bords 
lateraux du patin 36. Pour permettre le guidage des broches de l'outil de prehension 
et, par suite, une indexation en aveugle du patin 36 entre les branches laterales 13, les 
parois internes de chaque branche laterale 13 comportent une rainure longitudinale 39 

25 s'etendant de 1'extremite libre des branches 13 jusqu'a la tete de fixation 1 1. Selon une 
caracteristique avantageuse, le patin 35 comporte une surface transversale interne 40 
concave et congruente de la surface superieure de la tige de liaison 3. 

Selon une caracteristique de realisation illustree aux fig. 5 et 6, le patin 36 
est monte par encliquetage sur l'ecrou 33. Comme cela ressort des fig- S et 6, 

30 l'ecrou 33 comporte une rainure peripherique 43 amenagee a la base de l'ecrou et 
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destin^e & recevoir une nervure 44 prolongeant de part et d'autre le patin 36 pour 
venir s'engager, apres deformation elastique, dans la rainure 43. 

La mise en ceuvre de I'implant 1 selon ^invention, compose de deux 
ensembles I, II, decoule directement de la description qui precede. 
5 L 'ensemble I qui est depourvu de l'ensemble U> est d'abord utilise en vue 

d'assurer Timplantation de la vis d'ancrage 2 dans une vertebre determines Ensuite, la 
tige de liaison 3 est placee pour etre introduite entre les branches laterales 13 du corps 
de fixation 5. Compte tenu de la libre rotation relative entre la vis d'ancrage 2 et le 
corps de fixation 5 f il se produit un auto-positionnement de la tige de liaison 3 a 
1 0 Tinterieur du canal de reception 14 du corps 5. 

L'ecrou 33 est ensuite vissd sur les parois ext6rieures 34 des branches 
laterales 13 avec le patin 36 engage entre les branches 13. Le vissage de l'ecrou 33 
entraJne le deplacement du patin 36 qui vient en appui sur la tige de liaison 3. La 
poursuite de I'operation de vissage conduit au deplacement lineaire limite de la bague 

15 de positionnement 21 qui exerce un effort sur la t€te 7 de la vis d'ancrage 2. Un tel 
vissage de Tdcrou 33 conduit au blocage par sen-age, d'une part, de la vis d'ancrage 2 
entre la bague de positionnement 21 et la coupelle d'obturation 29 et, d'autre part, de 
la tige de liaison 3 entre le patin 36 et la bague de positionnement 21, II est a noter 
que Je serrage de l'ecrou 33 sur les parois exterieures 34 des branches laterales 13 

20 evite leur ecartement lors de Implication de 1'efFort tfappui du patin 36 sur la tige de 
liaison 3. Un tel assemblage permet d'obtenir une surface de contact importante du 
patin 36 sur la tige de liaison 3 entrainant un blocage efficace et durable de la tige de 
liaison 3 par rapport au corps de fixation 5. 

L'invention n'cst pas limitee aux exemples decrits et represents car 

25 diverses modifications peuvent y fitre apportees sans sortir de son cadre, 
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REVENDICATIONS : 

1 - Implant pour dispositif d'osteosynthese notamment du rachis, comportant : 

- un corps de fixation (5) pour une tige de liaison (3), ledit corps 
etant am6nag6 pour pr&enter un logement de reception (6) pour 

5 une t6te (7) d'une vis d'ancrage (2), afin de determiner une 

articulation spherique entre la vis d'ancrage et le corps de fixation, 

- une bague de positionnement (21) destinee k etre interpos£e entre la 
tete (7) de la vis d'ancrage et la tige de liaison (3), 

- et un systeme du type ecrou (33), pour 1'assemblage de la tige de 
10 liaison (3) sur Ie corps de fixation (5), adapts pour permettre lors de 

son vissage sur le corps, le blocage par serrage, d'une part, de la tige 
de liaison (3) entre ledit systeme et la bague de positionnement (21) 
et, d'autre part, de la vis d'ancrage (2) entre la bague de 
positionnement (21) et le corps de fixation (5), 
15 caract£ris£ en ce qull est constitu6 : 

• d'un premier ensemble (I) comportant le corps de fixation (5) 
dans lequel sont monies la tete (7) de la vis d'ancrage (2) et, 
avec une possibility de displacement limitee, la bague de 
positionnement (21) qui, en 1' absence de la tige de liaison (3) 

20 autorise une tibre rotation entre le corps et la vis d'ancrage, 

• et d'un deuxieme ensemble (II) comportant le systeme 
d'assemblage du type ecrou (33). 

2 - Implant selon la revendication 1, caractlrisg en ce que 

- le corps de fixation (5) comprend deux branches laierales (13) 
25 delimitant entre elles un canal (14) s'ouvrant de part et d'autre du 

corps pour recevoir la tige de liaison (3), les branches laterales (13) 
prtsentant des parois exterieures filetees (34), 

- et en ce que le systeme ^assemblage (IT) comporte un ecrou (33) 
adapte pour €tre visse sur les parois exterieures filetees (34) des 

30 branches laterales (13), 1'ecrou (33) etant equipe dans sa zone 

diametrale, d'un patin (36) monte Hbre en rotation et destine a venir 
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en appui sur la tige de liaison (3) pour assurer son blocage par 
serrage, entre ledit patin (36) et !a bague de positionnement (21). 

3- Implant selon la revendication I, caract6rise en ce que la bague de 
positionnement (21) presente une surface concave (28) congruente de la tige de 
liaison (3) et se trouve guidee en coulissement, de maniere que la surface concave 
delimits en partie le canal de reception (14) de la tige de liaison, en vue d'obtenir 
un positionnement automatique de la tige de liaison (3) entre les branches 
laterales (13) et sur la bague de positionnement (21). 

4- Implant selon la revendication 3, caracteris* en ce que la bague de 
positionnement (21) est guidee en deplacement lineaire limite par rapport au 
corps de fixation (5) par I'interm6diaire d'un pion de guidage (24) cooperant avec 
un alesage complementatre. 

5 - Implant selon la revendication 2, 3 ou 4, caracterisd en ce que la bague de 

positionnement (21) presente une ouverture de passage (27) s'ouvram entre les 
branches laterales (13) et sur la tete (7) de la vis d'ancrage dans laquelle est 
amenage un trou borgne (9) adapt* pour recevoir un outil de vissage traversant 
l'ouverture de passage (27).. 

6 - Implant selon la revendication 1, 2 ou 4, caract£ris6 en ce que le corps de fixation 

(5) comporte : 

- une tete de fixation (11) a partir de laquelle s'elevent les deux 
branches laterales (13) et dans laquelle est amenag£e une cavite (12) 
s'ouvrant d'un cote entre les branches laterales (13) et du cote 
oppose, 

- la bague de positionnement (21) montee en deplacement limite a 
1'interieur de la cavite (12) avec sa surface de reception de la tige de 
liaison s'ouvrant entre les deux branches laterales, 

- la tfite (7) de la vis d'ancrage (2) montee, au moins en partie, d 
Tinterieur de la cavite (12), de sorte que la bague de positionnement 
(21) se trouve interposee entre ladite tete (7) et le corps (5), 
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- et une coupelie d'obturation (29) fix6e sur le corps de fixation (S) du 
cote de sa face interne pour fermer la cavite (12) en etant traversee 
par la vis d'ancrage. 

7 - Implant selon la revendication 1 ou 6, caracteris6 en ce que la bague de 
5 positionnement (21) et la coupelie d'obturation (29) prcsentent des alesages (22, 

30) en partie spherique, afin de delimiter le logement de reception (6) pour la tete 
(7) de la vis d'ancrage. 

8 - Implant selon la revendication 2, caracteris£ en ce que I'ecrou (33) comporte un 

patin (36) dont la largeur est adaptee pour delimiter, de part et d'autre, deux 
10 degagernents (37) pour, d*une part, rinsertion de deux broches d'un outtl de 

prehension de Vecrou et, d'autre part, le passage des branches laterales (13) du 
corps de fixation, en vue de penmettre le coulissement dudit patin (36) entre les 
branches laterales (13). 

9 - Implant selon les revendications 2 et 8, caractens6 en ce que le corps de fixation 
15 (5) comporte deux rainures (39) am6nag6es en vis-a-vis sur les parois internes 

des branches laterales pour assurer, apr£s montage de la tige de liaison (3), le 
guidage des broches de 1'outil sur le corps de fixation et une indexation en 
aveugle du patin (36) entre les branches Iat6rales (13). 

10 - Implant selon la revendication 9, caracteris6 en ce que I'ecrou (33) comporte un 
20 patin (36) sur les bords lateraux desquels sont amenagees deux encoches (38) 

s'ouvrant dans les degagernents (37) et destinees a I'introduction et au 
positionnement des broches de I'outil de prehension. 
11- Implant selon la revendication 8, caracterise en ce que 1'ecrou (33) comporte des 
moyens (43, 44) de montage par encliquetage du patin qui, apres montage, est 
25 libre en rotation par rapport a l'6crou. 
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